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1. Sk

ty

DSRC Dedykowana Komuni kacja Kr -tk

FOC FibreOpti c Cable (Swiatgow- d)

IP Protok-g I P (ang. Internet P

IP Infrastruktura przydroUna

IR Podczer wi eCE

LED Dioda LED

LvDC Laser Vehicle Detection and Classification (Laserowe
wykrywani e i kl asyfi kowani e

NTR Numer tablic rejestracyjnych

OBU UrzNdzenie pokgadowe

pEU Portable Enforcement Unit (P

PPO Punkt Poboru Opgat

RSC Road Side Cabinet (Szafa prz

TCM Transceiver Connection Modul
przeka¥ni ka)

TIM Transceiverl nt er f ace Modul e (Modud

TRC Transceiver Controller (Ster

TRX Przeka¥ni k

TS2 Szafa w punkcie poboru opgat

TS3 Szafa w punkcie poboru opgat

UPS Uninterruptible Power Supply (Zasilanie awaryjne)




Przepisy o

A NOI

g-1|r

Zachowanie podczas
prowadzenia prac na
autostradach publicznych

or az

w

i ch

pot

A\
A\

2. Symbol e umieszczane na sprznci e

Ni ebezpi ecZetEss wrab ol ostrzega o ryzyku v
z udziagem urzNdTg@&hekzaekhkr wecosychegawcz
Sci Sl e egradestr z

Uwagal Ten symbol odsyga do waUnych instr
uOytkownika, kt-re mogN zawieral dodat k
dziagania |l ub naprawy.

Ten symbol oznacza uziemienie ochronne.

Ten symbol oznacza urzNdzenia wyposaUon:c

Ten symbol oznacza, Ue obowi Nzuj N specj

3. Wymagania dotyczNce personel u s

Niniejszy dokument dotyczy personelu wykwalifikowanego, czyl i o0s - b
posiadaj Ncych odpowi edni N wiedzin w dziedzi
wymaganN do wykonywania powierzonych im
przekazania do uUytku i obsgugi).

3.1 Przepisy bezpiecze@&stwa

$rodki bezpiecze®stwa opisane owvzyrn mad ®qis:
z zakresu instalacji, okablowania i odd:

UrzNdzenia pod n¥phate&m dbsgagOowal zgo
przepisami krajowymi.

| ythi erowie serwisowi muszN miel udokume
z zakresu Azachowania podczas prowadzen,i
publicznych oraz w ich pobli Uuo.
Uwaga: Pr ace instalacyjne mogN wykonyw
pracownicy Wykonawcy lub odpowiednio przeszkolony i
autoryzowany personel . UrzNdzenie n

jako kompletnN jednost k.

rakcie instalowania jednostKk
osdonifnte za pomocN dost &Zapewn@atoy c h o
ZzgNczy inuwilggcobi ega wni k a



Wy gadowani a

elektrostatyczne, ESD

Obsguga kabli

Uziemienie

Prace serwisowe
Praca na wysok

Praca nad pasem ruchu

Recycling

Uwaga: Podczas prowadzenia prac serwisowych nad jezdniami

wszystkie cznSci i narzfindzia muszN
przypinte pasami), tak aby nic nie
Uwaga:Pr zed rozgNczaniem |l ub podgNcza
wygNczyl =zasilanie.

Uwaga: Wy gadowani a el ektrostatyczne mo
el ektroniczne, takie jak ukgady sca
uk gadami scalhgreyhmiwrlaWh i wych el ement
umi eScil urzNdzenie na macie chroni
el ektrostatycznymi [ podgNczyl sin
np. przez zagoUenie bransol et ki ESC

Uwaga: Pr ace zwi Nzane z kabhaei g§Nwpr e

trakcie instalacji. Nal eOy pamintal
nie wolno zaginal kabli do mniejsze
przez ich producenta.

Kable Swiatggowodowe: naleUy sifn z n
zaleceniami dotyczNcymi naci sku, os
zagi nani a. Nie naleUy zaginal do pro
40 mm.

Uwaga: Spr ziAit zamontowany na bramowni c
systemowej naleUy pogNczyl z ziemiN
ni skoindukcyjnych. MoUna to zrobil
na ur z Ndzaelnoiwwy nmepto Nczonym z zi emi N
metalowej).

3.2. BezpieczeE&two osobiste

Ostr ze (Peordicezzas ser wi sowanwyad Nscpzryzini t u
zasilanie.

Ostr ze (Peondicezzas pracy na wysokoSciacl
uUOywaliziWyr na akcesoria i |liny aseks¢u

Ostrze MNenieedlly zapobiegal spadaniu n:
prowadzenia prac na pasy ruchu poni
mogN uderzyl w pojazdy przejeUOUdUaj K
moUe spowbdbwpbwaUne uszkodzenie.

4, Il nformacje dotyczNce ochrony Sr

Zestaw skgada sin z materiag-w, Kkt -re p¢
firmy mogN zostal ponownie przetworzone.
przepis-w dotyczNagyah- -uwt vl iopadkjoiwarmBt wy c
baterii i starego sprzntu.



Wy magani a

Rysunek 1

Sroc

A\

)i

Schematyczny obr

UrzNdzeni a

Kontr

Przeka¥tni k jest chroniony przed wpgywami
ochrony |1 P67, wifidc nie jest wymagane do
4.1. Uwaga dotyczNca akumul ator - w

Uwaga: Ni epr awi dgowe obchodzenie sin z
doprowadzil do poUaru lub r [

eakc] c
rozbieral akumulatora na czfASci or a
uszkodze® mechanicznych. W celu uni
wolno gNczyl asatgkawamkumadaUal go n
ognia |l ub Srodowi ska@kamdio@ejrwimbodant
wymi enial tylko na r-wnowaUny mu ak
Akumul ator-w nie naleUy wyrzucal wr
z gospodarstwa domowego. NalheUy sko
punkt - -w zbi - -rki | ub uWykanawcy wucely | i z ac

przekazania go do recyklingu lub na specjalne wysypisko.

5. Om- wi eni e PrzenoSnych UrzNdze@E

PrzentbnmbldXKentrdlnatos y st e my s gautthttyzewadego

sprawdzania prawidjowoSci opgat od poj a
autobus-w) przekraczaj Ncych okreSlonN m
obowi Nzku wuiszczania opgaty bez koniecz
drogowego (spybhki wpwhrunkach pgynnego r |

PrzenoSne UrzNdzeni e Kontrolne (pEU)
infrastruktury punktu pobor u owsysem, pon

DSRC. I nstaluje sin je na sgupie bramowl
UrzNdzenie jest pogNczone z komponentar
aby moggo korzystal =z energii [ podgNc:z

informacje DSRC.

Sprzfit mogN zwaaijn stteaclhomiacly dw doSi kr -t kim



Rysunek 2
Schematyczny uk§g
UrzNdzenia Kontr

Rysunek 3

Schematyczny widok z boku
PrzenoSnego Ur zN
Kontrolnego (pEU)

Kierunek jazdy

Kierunek jazdy

Pobocze
utwardzane

drugi pas

pierwszy pas

Kierunek jazdy

Szafa przydroCha




Jak pokazano na rysunkach Rysunek 2 i Rysunek 3, Punkt Poboru
wyposaUony w PrzenoSne UrzNdzenie
u r dzshia:
Numer Nazwa Opis
1 Modugd wykrylCzujnik | aserowy sg
klasyfikaciji kl asyfi kowania poj a
uruchamiania systemu rejestracji obrazu.
2 Przeka¥*ni k |[Mi krofal owy przekat¥
komunikacji z OBU (nie jest to element
pEU).
3 Lampa bgyskij$wiatgo | ampy bgysk
podczerwld e@ est ulUywane przy w
ukazuj Ncych prz-d p
pozycj n.
4 Kamera VR-2 Kamera cyfrowa do automatycznego
odczytu numer - w. rej
5 Bramownica Podpora wszystkich zainstalowanych
urzNdzeE& pasa.
6 Szafa pEU Zawiera zasilacze i
Modug pEU Modug dla kontroler
zasilacze montuje s
przydroUnej
Szafa przydlSzafa prPudkoUn®obo
skgada sin z kontro
danych, sprziatu do
danych oraz modudgu
i systemu i modudgu
OBU UrzNdzenie pokgadow

Kontr



Praca

na wysok

A\

Praca nad pasem ruchu

Rysunek 4
Szyna

A\

mocuj Nca

n

6. Instalacja

Sprzhit pEU jest instalowanunfne 9juyide ol
PrzenoSne urzNdzenia kontrolne moUna in:

bramownicy, tak aby mogdy obsgugi wal ob:
jednoczeSnie.

Ostr ze (Peondicezzas pracy na wysokoSci acl
u¥Ywal uprznlUOy na akcesoria i |iny a

Ostrze MNearieely zapobiegal spadaniu n;
prowadzenia prac ha pasy ruchu poni
mogN uderzyl w pojazdy przejeUOdUaj N

moUe spowodowal ich powaUne uszkodz
KaUOdy Punkt Poboru Opgat yombanj Bceypas,|
(patrzRysunek4) umo Ul i wi aj Nce zainstal owanie r
z szaf N pEU, | a#@p Nkl §esoboosiikishR

laserowym.

Szyna )
mocuj Ncze
pEU

Filar
bramownicy




Umi eSi rami montaUowN pEU w szynie mocuj
przymocuj jN za pomocN Sruby RysumeloShr it §e

Rysunek 5
Rama mont alUowa p

Wyr-wnaj ramin montaUowN pEU, przesuwaj N

pomocN Sruby z pokrfitgem gnwicaTdaziasniym.a |
pomoc N pa®RgunekpBpt r z

Rysunek 6
Rama mont alUowa p




6.1. Instalacja czujnika laserowego

Rysunek 7
Kamer a i |l ampa b
podczerwi e@

Czujnik
laserowy

Szafa pEU

Kamera
przednia

Do wykrywania i kl asyfi kowania pojazd-w
sguUy jeden czujnik |l aserowy.
Czujnik | aserowy jest instalowany na r al

nachylony w stosunku do kierunku ruchup o d  k Nt ie mo diofyAv
stronfi pasa r ucAlpatrzRyswekB)Nt em 40

Rysunek 8
Czujnik laserowy

kierunek
ruchu

powinny by¢ rownolegte



6.2. Instalacja systemu kamery VR-2

Na nastinpnych rysunkach pokakobmo

niebieski)or a z

ampy bgyskwiwe-fHkolbBczepvory)c z

Objasnienie kodéw:

VR2-POT-07.317 VR2

POT
07

3

1

7

VR2-IRF-DC-02 VR2

IRF
DC
02

Rysunek 9

Ustawienie kamery VR-2 i lampy
bgyskowej na p@d
Widok z boku_4 m

VR2-POT-06.317

VR2-IRF-DC-02

System kamery

Wyzwalacz przed/po, stanowisko

24 V; bez lampy; zasieg podczerwieni; czamo-biata
Kamera z czujnikiem

Soczewka = 28 mm

Odlegtos¢ ogniskowa = 1370 cm

System kamery
Lampa btyskowa
Napigcie zasilajgce 24V (prad staty)

Wersja sprzetu

ust awi

Pavement level

148

[



Rysunek 10

Ustawienie kamery VR-2 i lampy
bgyskowe]j na p<ad
Widok z boku_standardowy

Parametry
WysokdqSi Oodl egfgoSi kat Zlampy |kat
celu Ost r & dbiektulkamery pochylenia |b § y s k gpachyjenia
(m) (m) (m) (m) ) (m) )
15 15 14,9 3 57 4 9,6]
15 15 149 3,5 7.7 4,5 115
1,5 15 14,8] 4 9,6 5| 135wy sokoSi st
15 15 14,7] 4,5 11,5 55 15,5
15 15) 14,6] 5 13,5 6 17,5] 5

VR2-POT-06.317

VR2-IRF-DC-02
-—

i
kNt nachylenia (lampa byskowa) .- ) T
__.-t--"kN nachylenia (kamera) o
A ?
D
o
.3 >
= a
© £
@D =
2 N
2
Poziom nawierzchni f
>
=

Odleg®93 od obiektu

Rysunek 11

Ustawienie kamery VR-2 i lampy
bgyskowe]j na p<@d
Widok z g-ry_2 m

14.3

\
VR2-POT-06.317 13.1

=]
VR2-IRF-DC-02 F

Rysunek 12

Ustawienie kamery VR-2 i lampy
bgyskowe]j na p@d
Widok z g-ry_sta

5,00 (maks. odleg®d boczna)




Parametry VR2-POT-06.317
Odl eg@eSir okoSi
od obiektu|pasa ruchulY X wyzw.|kat pan.
(m) (m) (m) {(m) ©) VR2-IRF-DC-02
14,8 3,8 1 14,5 11,3]
14,8 3,8 2 14,3 15,3]
14,8 3,8 3 14,0 19,3 |
14,8 3,8 4 13,6 235|@
14,8 38 5| 131 2788 Xwyzw. |
gl |
} |
2l [
= |
] I
) Y P
° -
O/
eog‘sx

9 obje
ki~

KNt panoramowania ™.
-y @@

Szerokodl pasaruchu



A\

Rysunek 13
Uchwyt kamery

Rysunek 14

KameraVR-2 | ub | ampe
podczerwi eE& z
uchwycie

na

6.3. I nstalacja kamery i |l amp bB2Jyskowych

| ampii bgyskoawNnalae py dzasier swti &l@@ W
zamontowanym uchwycie kamery. I
bg2s&Nwyaki Rs ame.

Kamernn i
wstApni e
2 i Il amp

Uwaga: KameryVR-2 moUna instal owal

jednostki.

tyl ko

—
\_/

4 1 2 3

Procedura instalacji:

1T Zaczep kathend W&RtApnie zamontowanym u:
9 Przeg-U Sruby zabezpieczaj Nce (3) prz
f W§g-0 zawleczki sprinUynowe (2) w Srubh
1 PodgNcz kabel2. patrz strona



Rysunek 15
Szafa pEU

Szaf a
przesygani

6.4. Instalacja szafy pEU

f Zas

pEU

WyposaUeni
wyszczeg -

sgulUy do dy s tralowdnia logikii

a danych.

e zainstal owane w
nione podsystemy:

ilacz prNdu stagego

T Przeka¥ni k I P

szaf.

zasi

e

Cetvam==s -
O g & -
- ER |
-
Q-
Owun
> = = -e
%% = .:? PO E R
g
] =5
7 =T -
PES——
X AR 200l
N s ? Say o8
gl
» X
| R o
X1 4l 'F‘f . x A‘,
i g %
D 2
N \ -
) % . ,
—-— -
Szafa pEU jest wstfmmaie montowana

Il ani

pEU

na

[

(



6.5. I nstalacja modugu pEU
Modud pEU sgulUy do kontrolowania |l ogiki

WyposaUenie zainstal owane w module pEU ¢
wyszczeg:-|lnione podsystemy:

1 PrzenoSny sterownik urzNdze@® kontroln
1 S pr z nprzekdzgwania danych

Tf Modudy do monitorowania i kontrol owan!

Rysunek 16
Modug pEU

Modug pEU naleUy umieScil w komorze sysH



Zal eceni

okablowania

Rysunek 17

e

Kod identyfikacji kabli

doty Uwaga:Kabl e naleUy zabezpieczyl

7. Okablowanie

przed
mechanicznymi Zwi saj Nce kable nale
spos-b gwarantuj Ncy maksymalnN ochr
mechanicznymi.

7.1. Kod identyfikacji kabli

Na poniUszym rysunku zapregedNowado kod
oznaczania kabli uUywanych w przygrani c:

UrzNdzenia: -W = kabel lub A
przewodnik
Kierunek: 1 = KM rosnNco

2 = KM malejNco

Numer separatora: 01 = Separator 1
02 = Separator 2
03 =itd.

Funkcja: 00 = Uziemienie
01 = 230/400 V
02 =1BB
03 = RS422
04 =FOC
05 = Ethernet
06 =24V DC

01 = kabel 1
02 = kabel 2
03 =itd.

Numer kabla:



Rysunek 18
Okablowanie

7.2. Przygotowania i Srodki ostroUnoSci

a) Kabli Swiatowodu
Uwaga: St r ef y st y kjuo wkoadbolwiy cShwi(artOC, f i b«
cables) sN szczeg-Ilnie wraUliwe na
czym nie naleUy ich dotykal. JeSI i
starannie wyczyScil czystN, ni epozo

SciereczkN.

ZgNcza elektryczogNibyhbtwiczget mé eami zat
razie potrzeby naleUy je osuszyl lub wy

Przekraczanie promienia gincia kabla mol
uszkodzenie Swiatgowodu, kt-re moUe poz:
moUe to doprowadzibkie pofTmiaejfste@® kadl i

Minimalnypr omi e E gi ici a kabla SwiatJowodowec
b) Przeprowadzanie kabli

Podczas okablowywania naleUy r-wnieU pat
kwestiach:

UrzNdzenia naleUy podgNczal w kolejnoSci
Zasilanez awsze nal eUy podgNczal na koEcu.

Kable pogNczeniowe zawsze naleUy podgNc:
deszczowa spgywaga z urzNdzenia bez moUl
zgNczy (zob. poniUszy rysunek).

=y =

ni eprawi dgowo prawi dgowo

HOSdWY
HOSdW

a trzeba

Wszystkie niewykorzystane zgdNcz
to ochronhn

osgonami na zgNcza. Zapewni a

wilgoci.

PodgNczaj Nc kabel, naleOy sifndiepewnii, 6 |
zamocowane. PogNczenia Srubowe z mechani

do koEa wciSninte w swoje miejsca.

Uwaga: Szczeg: - Jowe schematy pogNczeE z
Zestawieniu rysunk-w na koGu tego



7.3. Wstfipnie poprowadzone kahul eOppgaU w P

W kaUdym Punkcie Poboru Opgat sN juU wst
mifidzy szafN przydroUnN a zgNczami pEU
przedstawia to Rysunek 19.Umo Ul i wi a t o naprzemienne z
sprzntu pEU do obsdugi obu kierunk- -w | a:
Rysunek 19
Okablowanie pEU

-

RSC (TS2/TS3)

Rysunek 20
ZgNcze pEU




7.4. PogNczenia w szafie pEU
Kable w szafie pEU sN wstinpnie zainstal

Prawi dgowe podgNczenia sN przedgNawmaoine
kable wszafie pEUnak o EGcu nini ejszego dokument u.
Rysunek 21

Wej Scie kabl owe
(widok z dogu)
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7.5. PodgNczenia czujnika |l aserowego
Czujnik laserowy naleUy podgNczyl za pot

kabli w szafie pEU.

Rysunek 22
ZzgNcza nalasemwymn i
(obraz symboliczny)




Rysunek 23

ZgNcza kaidampy VR
bgyskowej VR
Tabela 1

ZgNcza kamery i
VR-2

7.6. PoddNczeni a

Kontrola | ogiki
umoUl i wi al
konieczne jest
kamery VR-2.

Na nastfApnym

Kamera

rysunku

sys2emu

pEU musi

przetwarzanie
ustanowi eni ésygjem@Nczeni a

Lampa

pokazano

kamery VR

zape whoraa |
€ amtyntcblu z

rozkgad

bgyskowa n

Lp. Nazwa PogNczon
urzNdzen
1 ZgNcze FOC ZgNcze PpEU
2 |WyjScie prNdu stagdgego |ZgNcze | am
bgyskowe|j
podczer wide
3 |WejScie prNdu st agego- |SzafapEU X2
2
4 |Wej Scie prNdu stagego ([ZgNcze ka2m
kamery VR-2 2

zasi |
syst el

P«



7.7. PodgNczenie2kdmeezgNVRa pEU

PogNczenie danych (Swi at §ow. dz)§ Nocoznei mi dpzEyU
filarze bramownicy jest realizowdne za |
FOC. Kabel FOC skgad8wsatigawdwowhc i tlael
przesygania danych -2d o( poartarzz zn aksatnmieprnyy WRy s

Rysunek 24 25m
Kabel FOC pEU kamery VR-2 7 mm 14 mm
130 mm
Os@na
gumowa p—
o S = -
@ ) = — L

o«
) Widok
rura termokurczliwa
20 mm

Z3\ze SC bez zmniejszania napificia
ani obudowy, tylko oznaczenie!
UTO0-714_12-stykowy
wejScie stykowe 8 kabel

To pogNczenie trzeba ustanowil minfndzy zi
kamery VR-2.



7.8. PogNczeni e -2k azmelraymp\R bgyskowN-2na po

Lampa bgyskowa n a2jgsozdsianaez kamierg \(R-2VARY

| ampa bgyskowa na pdozd cazjeargwai,e & oMM\R ec zne |
wyzwal acza. Wyzwalanie i z@esdd andlley wa mypi
za poSrednictwem jednego kabl a.

Do tego celu sguUN gotowe kable o stagej
zaopatrzone w koCEc- - wki pasuj Nce do okr e
takUe dostfipne kable bez ko@c:- - wek.

ZaSepka
Rysunek 25 transportowa

Lampa VR-2 : Kabel za
wyzwalaczad 24 V pr Nd |

KAPSCHL

ZaSepka
transportowa

Obudowa Obudowa
UTO uTo
- Wyzwalacz A szary A =<
+ Wyzwalacz B czarny B
+24V _E—W\WW%_(
F niebieski F

nd. G dy/zielony




Rysunek 26
Modug

Tabela 2
ZgNcza

pEU

w modul

e

7.9. PogNczenia w modul
Kable do modugu pEU sN
module pEU.

Nal eUy sin

instalowane elementy pEU.

CAMERA 1

pEU
MODULE

ETHERNET
Switch

RS232
TRC/TIM

24/48V RS422
DCIN SENSOR

© O

e pEU

OzZznaczone

upgwané b k &el sNdoaUki erunku

CAMERA 2

ETHERNET
Gantry

kol

Nazwa Kolor PogNczon Komentarz
urzNdzen
Camera 1 UO- gty |KameraVR-2 przez wstnpnie z
kabel pEU w PPO
Camera 2 niebieski nd. ni euUywane
ETHERNET | zielony TS2: przegdgNcz
Switch ethernetowy X6
TS3: przegdgNcz
ethernetowy X8
RS232 czerwony TS2: TIM Kier. 1: TIM1 i Kier. 2: TIM2
TRC/TIM TS3: TRC Kier. 1: TRC11 Kier. 2: TRC2
ETHERNET czarny Przeka¥ni k | Plprzez wstnpnie z
Gantry Szafa pEU kabel pEU w PPO
RS422 -- X2 Kier. 1: Styki 11 8
SENSOR Kier. 2: Styki 111 18
24/48V - Zasilanie
DC IN
Earth -- Uziemienie pr i

j

or al

a z



Rysunek 27
PogNczeni a
przydroUnej
liniowe)

pPEU w
TS2

Ay ‘H

D eerrret]

hrmw - l.

Kierunek jazdy 1 (> km)

Kierunek jazdy 2 (< km)

ETHERNET
Gantry

Zestaw kabli 15m: Kierunek jazdy bli Uej RSC
Zestaw kabli 65m: Kierunek jazdy dalej od RSC



Rysunek 28
PogNczenisafipEU w
przydroUnej TS3
gwi a¥dziste)

Kierunek jazdy 1 (> km)

Kierunek jazdy 2 (< km)

"I L

CAMERA T CAMERA 2

‘ MOgLLIILE

R5212  ETNERNET
TRCTIM  Gantry

500000 0000p
efe

QG o
! J

Zestaw kabli 15m: Kierunek jazdy bli Uej RSC
Zestaw kabli 65m: Kierunek jazdy dalej od RSC



Rysunek 29
Szafa pEU

Tabela 3
Wskatni ki
szafie pEU

di agno

8. Oddanie do uUyt ku

Aby system pEU m-g§ zostal uruchomiony,
wygNczni k pw kloimbzreej RSC PPO. ZaSwieci s
DC-ON (pr Nd stagy wg.) na zasilaczu.

JeSl| i zasilacz nie dostarcza napifcia w)
sin w dozwolonym zakresie, zob. podrnczi

8.1. Stan diod LED po wykonaniu procedury uruchamiania

Szafa przenoSnego urzNdzenia kontrolneg:¢

- & a2 = 1
l 2

AV13Y dI
eZ0HI IMH

=

hEEREE

Po wykonaniu czynnoSci uruchamiani a nasHt
powinny Swiecil. O pyawed@oSwimnadzizggaoi
LED ze stanem przedstawionym w poni Usze|j
Lp. Opis Kolor Sytuacja Sytuacja
prawidini epr awi

1 Przeka¥ni k | P:

Power zielony Swieci Nie Swieci

Link/Setup zielony $wieci Nie Swieci
2 Zasilacz: dioda LED

Power zielony $wieci Nie Swieci




Rysunek 30
Bezpieczniki w szafie pEU

8.2.

Bezpieczniki w szafie pEU

Tabela 4 Lp. | zakres Zastosowanie
Bezpieczniki w szafie pEU
F1 [1A Wentylator
F2 [|4A PSU1
F3 [4A PSU2
F4 |1A Przeka¥*ni k | P
F5 |8A Kamera VR-2
F6 |[6,3A Ogrzewanie czujnika laserowego
F7 |2A Elektryczny czujnik laserowy
Widok czesci Nazwa czesci Producent / Nr zaméwienia
Dostawca firmy Kapsch
: Bezpiecznik
a P-FU 5x20
b L | 1A 250T 35-0520S Schurter 44512357003
i MW= 2A 250T 35-05208 Schurter 44512357052
" —;, & = |[4A250T 300-0520S Schurter 44512357607
6.3A 250T 300-05208 Schurter 44512357904
8A 250T 300-0520S Schurter 44512358308




8.3. Przeka¥*ni k I P

Do obsgugietphegMezeo@®ych el ement  -w system
uUOywany przek@&R®ak | P HWG

Rysunek 31
Przeka¥ni k I P

a) Uruchomienie

Po wgNczeniu zasilacza dzEROfaan ineo (pnraz e k a
sprawdzil za pomocN dE®Dd zRED| sasmamu p o Wi o
na zielono.
Tabela 5 Lp. Nazwa Opis
Di ody LED stanu N _ .
1 POWERO® Swi eciilWGO zasil acz pr Ndu st
zielono wgNczony




























